Anschlusschema Selbstfahrendes Auto

PGLU.CH

Prozessorgesteuerte
Lernumgebung

Powerhank

Motor 1 Motor 2

Programmieren:
mach.pglu.box
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Programmieren alternativ:
mach.pglu.ch —arduino.cc

2.B. Biiro-
klammer

J

Linefollower
— @ Fotowiderstand & LED

Siehe Programmieren Variante 4

Batterie alternativ Fithler Sensor 1 Fithler Sensor 2




